Memorial descritivo KR22 R1610-2

Robo KUKA
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Descricao do robo

O robd KUKA, modelo KR22 R1610-2, a ser utilizado necessita atender requisitos

especificos para sua aplicacdo, tais como:

Raio de alcance maximo: 1612 mm

Capacidade de carga nominal: 22 kg

Capacidade de carga maxima: 27,3 kg

Carga adicional maxima carrossel/balancim/brago: 20 kg / 15 kg / 15 kg

Exatidao da repetibilidade da posicao (ISO 9283): + 0,04 mm

Numero de eixos: 6

Posicdo de montagem: Piso;Teto;Parede; angulo qualquer

Area de instalacdo 430,5 mm x 370 mm

Peso cerca de 255 kg
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Figura I - Dimensées do rob6 KR22 R1610-2
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Figura 2 Foto do rob6 KUKA KR22 R1610-2

O ROBO INDUSTRIAL KUKA KR 22 R1610-2, E UM EQUIPAMENTO ROBOTICO DE
CARGA MEDIA COM FUNGAO PROPRIA, COMPOSTO POR BASE, COLUNA, BRAGO
ROBOTICO, CABEAMENTO INTEGRADO E GABINETE DE CONTROLE KR C4,
CONTENDO PAINEIS ELETRICOS, CONTROLADOR E SOFTWARE DE OPERAGAO.
POSSUI ALCANCE MAXIMO DE 1.612 MM, PAYLOAD (CARGA UTIL) DE 22 KG,
REPETIBILIDADE DE + 0,04 MM E AREA DE TRABALHO COMPATIVEL COM
APLICAGOES INDUSTRIAIS DE AUTOMAGAO.

O EQUIPAMENTO E UTILIZADO EM LINHA DE PRODUCAO PARA AUTOMACAO DE

PROCESSOS PRODUTIVOS DE CATALISADORES AUTOMOTIVOS, ENCAIXOTAMENTO
E MANIPULACAO DE PECAS CERAMICAS.
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